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ものづくり教育としてのロボットシステムの構築
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In this paper， we discuss the importance of design training through construction of a line trace 
robot system. We describe the importance of a fundamental design first， and then the practical 
example of a design and an example of offspring robot out of the design. The design training of 
robot systems brings the three educational effects of Mechanical engineering， Electronics， and 
Information science. We expect that this report is helpful for Open campus and Open seminar. 
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1 2 3 4 モータ
H L L H 正転
L H H L 逆転
L L L L 停止
L H L H ブレーキ
図 14:正転逆転のためのフル・ブリッジ回路とモー
タの動作
図 15:車輪とギヤーボックスの取り付け
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図 16:設計した車体の寸法図
図 17: 組み立てが完成したライントレースロボ
ット
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